
Harmonogram kwalifikacji zawodowych w poszczególnych zawodach w ZS Nr 2 Żory 
 
 
 

zawód  kwalifikacja  kiedy  kwalifikacja  kiedy  

 Technik ekonomista 
 331403  

EKA.04. po III klasie EKA.05. po I sem. klasy V 

 Technik logistyk  
 333107 

SPL.01. po III klasie SPL.04. po I sem. klasy V 

 Technik eksploatacji  
 portów i terminali 
 333106  

SPL.02. po III klasie SPL.03. po I sem. klasy V 

 Technik organizacji  
 turystyki  
 422104 

HGT.07. po III klasie HGT.08. po I sem. klasy V 

 Technik hotelarstwa  
 422402 

HGT.03. po III klasie HGT.06 po I sem. klasy V 

 Technik fotografii  
 i multimediów  
 343105 

AUD.02. po III klasie AUD.05. po I sem. klasy V 

 Technik automatyk 
 311909 

ELM.01 po III klasie ELM.04. po I sem. klasy V 

 Technik robotyk 
 311413 

ELM.07 po III klasie ELM.08 po I sem. klasy V 

 
 
EKA.04. Prowadzenie dokumentacji w jednostce organizacyjnej (Technik ekonomista)  
EKA.05. Prowadzenie spraw kadrowo-płacowych i gospodarki finansowej jednostek organizacyjnych (Technik ekonomista)  
SPL.01. Obsługa magazynów (Technik logistyk)  
SPL.04. Organizacja transportu (Technik logistyk) 
SPL.02. Obsługa podróżnych w portach i terminalach  (Technik eksploatacji portów i terminali) 
SPL.03. Obsługa ładunków w portach i terminalach (Technik eksploatacji portów i terminali) 
HGT.07. Przygotowanie imprez i usług turystycznych (Technik organizacji turystyki) 
HGT.08. Obsługa klienta oraz rozliczanie imprez i usług turystycznych (Technik organizacji turystyki) 
HGT.03. Obsługa gości w obiekcie świadczącym usługi hotelarskie (Technik hotelarstwa) 
HGT.06. Realizacja usług w recepcji (Technik hotelarstwa)  
AUD.02. Rejestracja, obróbka i publikacja obrazu (Technik fotografii i multimediów) 
AUD.05. Realizacja projektów graficznych i multimedialnych (Technik fotografii i multimediów) 
ELM.01. Montaż, uruchamianie i obsługiwanie układów automatyki przemysłowej (Technik automatyk) 
ELM.04. Eksploatacja układów automatyki przemysłowej (Technik automatyk) 
ELM.07  Montaż, uruchamianie i obsługa robotyki 
ELM.08 Eksploatacja i programowanie systemów robotyki 
 


